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1. | Prof.dr.ing.
Teodorescu Horia-Nicolai

4 EA

1. Analiza unor senzori "purtabili” (wearable) iagati in haine

2. Circuite de interfatare ("front end") pentru zemn inglobati in haine

3. Sistem cu microcontroller pentru senzori ingtobmahaine

Referinte:

Intelligent Clothes with a Network of Painted Sesso

By: Hagan, Marius; Teodorescu, Horia-Nicolai

Conference: 4th IEEE International Conference dnealth and

Bioengineering (EHB) Location: lasi, ROMANIA DateOV 21-23, 2013

Sponsor(s): IEEE; IEEE EMB Romania Chapter; Romaiiead lasi Branch, Inst Comp Sci

Textile-, conductive paint-based wearable deviocephysical activity monitoring

By: Teodorescu, Horia-Nicolali

Conference: 4th IEEE International Conference dnealth and Bioengineering (EHB) Location: lasi,
ROMANIA Date: NOV 21-23, 2013

Sponsor(s): IEEE; IEEE EMB Romania Chapter; Romaiiead lasi Branch, Inst Comp Sci

4. Sistem cu microcontroller pentru culegerea degia cu control al lichidului electroreologic (diol theoretic,
realizare) - pot fi 2 studenti

Referinta:

MODEL OF AN ADAPTIVE ENERGY HARVESTER WITH ELECTR@RHEOLOGICAL FLUID

By: Teodorescu, Horia-Nicolali

PROCEEDINGS OF THE ROMANIAN ACADEMY SERIES A-MATHEMTICS PHYSICS TECHNICAL
SCIENCES INFORMATION SCIENCE Volume: 16 Issue:Rages: 110-117

Published: JAN-MAR 2015

Prof.dr.ing.
Chiper Doru-Florin

4 EA

1. Sisteme cu microcontroler

Se vor proiecta diverse sisteme cu noimntroler si se vor simula in Proteus. Se vor fatoisrocontrolere
din seria PIC fabricate de Microcip. Se vor foldgerite tehnici de interfatare si se va scrie padtru ele. S¢
vor dezvolta aplicatii in limbaj de asamblare fatosMPLAB sau in C folosind compilatorul MicroC. Tfangie
de posibiliiti se va realize sistemul practice realizand cabtajyrogramul ARES.

D

Bibliografie:




1. Dogan Ibrahim, Microcontroller based applied dibgt@ntrol. John Wiley&Sons,2006
2. Dogan lbrahim, PIC BASIC projects. Linacre Housd@do, 2006
3. J.Sanchez,M.Canton,Microcontroler programming. GREss, 2007

2. Sisteme de achim de date

Se vor realiza sisteme de agl@zde date cu microcontrolerele din Seria PIC 858 Se va proiecta filtru
antialiazing si se va realize filtrarea digital semnalului folosind un filtru digital. Se voradima diferite solgii
de interfatare a convertoarelor A/D cu microcomol. Se va scrie cod pentru realizarea aghizile datesi se
va dezvolta o apligee pentru sistemul de achiei de date. Sistemul de achigide date va fi simulate in Prote
si In fungie de posibilifiti se va realize practice.

Bibiliografie:
1.D.F.Chiper,Sisteme de achieia datelor. Ed.Gh.Asachi lasi,2004
2.A. Gacsadi,V.Tiponut, Sisteme de acfzdatelor. Editura Universitii din Oradea,2005
3. S.Winder, Analog and digital filters design. &sger Science,2002

3. Sinteza sistemelor digitale folosind VHDL

Se vor sintetiza diferite sisteme digitlosind tehnicile bazate pe modelare in limbsjdDL.

Se va modela calea de datmalea de contraii se va realize sinteza lor folosind Leonardo Spect
Inainte de sintezse va realize simulargaverificarea modéiii circuitelor proiectate folosind Modelsim.
Bibliografie:

1. 1. V.A. Pedroni, ,Circuit Design with VHDL,MIT reéss, Cambridge 2004
2. D.L. Perry, ,VHDL Programming by Examples” Mc@radill 2002

3.K.C. Chang, ,Digital Systems Design with VHDL afgnthesis-A Integrated Approach,” IEE

Computer Society, 1999

4.P.P.Chu,”"RTL Hardware Design using VHDL-Coding ftéfficiency,Portability and Scalability
John Wiley &Sons, 2006

5. S.Brown, Z.Vranesic,”"Fundamentals of Digital iogith VHDL Design” McGraw Hill,2005
4. Convertoare sigma-delta

Se va realiza o documentare in donhezoaveroarelor sigma-delta moderne. Se vor sindifierite

scheme de convertoare sigma-delta in Simulink, e studia performaele acestorssi se vor optimiza
performanele acestor module. Bibliografie:

1.S. Norsworthy,R.Schreier,G.Temes, Delta-Sigma da&invertors.Theory,Design and simulati
IEEE Press, 1997

2.F.Maloberti,Data convertors. Springer, 2007

3.Rusu, S.Lungu, Modeling and simulation of low-gownd low-voltage delta sigma modulators.

4.S.Brigati,s.a., Modeling Sigma-delta nonideaditie Simulink

Conf.dr.ing.
Vornicu-Albu Liliana

2 EA
2TC

1. Aplicaii ale senzorilor de proximitate.
2. Sistem de analiza vibraiilor. Senzori piezoelectrici.

3. Transferul de date cu magisiir@AN.

us



4. Sistem de #@surare a temperatugi umiditatii.
5. Sistem de calcul a parametrilor autovehiculului.

Conf.dr.ing. 1. Reele de calculatoare.
4 | Brezulianu Adrian-lulian | 4 EA | 2. Procesare de semnal biomedical.
Conf.dr.ing. 4 EA | 1. Tehnici de interconectare in electranic
5 | Goras Tecla-Castelia
5 1. Sisteme robotice (SR). Descriere:
Conf.dr.ing. 4 EA ¢ SR comandate de algoritmi neuronali pentru o daptesutonomn

Dobrea Dan-Marius

* SR comandate fufie de informaa video preluat de la un senzor Kinect, capabifelsmireasé un
subiect, &1l identifice sau &evite coliziunea cu subigcumani sau cu obiectele din mediul incojor.
* SR cu destina speciale: capabileasurce trepte,assi mentina echilibrul vertical etc.
Aceste aplicai vor fi dezvoltate pe sisteme embedded (uC, SBRGA), pe care ruledazsau nu sisteme d
operare (Linux, Windows Embedded Compact), preddMAP3530EVM, BeagleBoard, Basys 3, eBox sau |
Galileo Gen 2. Platformele robotice pot fi condeusau utilizate cele existente in laborator (4BGO, 2 x
Classic 4WD differential drive system - AAWD1, Dxegon State University, 3 x alte structuri robeic
Bibliografie:
= https://en.wikipedia.org/wiki/Robotics
= D.M. Dobrea, M.C. DobreaAn Autonomous Robotic Systedth International Symposium on Electron
and Telecommunications, November 11-12, 2010, sbara, Roméania, pp. 107-110
= D.M. Dobrea, A. Sirbu, M.C. Dobred, Self-Evolving Controller for a Physical RobotN&w Introduced
Avoiding Algorithm 12th Middle Eastern Simulation and Modelling Geneihce, November 14-16, 201
Amman, Jordan, pp. 65-70

2. Sisteme de interfarare om-calculator (HCI, BCI). Descriere:
* Pe baza EEG pt. realizarea de jocuri sau detergargiferitelor stri bio-psihice (relaxare, oboséatc.).
* Pe baza unor senzori accelerometrici, giroscopigivddeo (Kinect) capabilasanalizeze diferite pattern-
uri de micare, & identifice diferite mycari corporale (a maini, bustului etc) pentru comadderitelor
dispozitive (de ex. btaobotic) sau identificareaasti subiectului uman.
Pentru realizarea proiectelor se vor utiliza: (iktesne de senzori de tipul CC2541 sau CC2650 S&ag(
Development Kit, (2) iar pentru achia semnal EEG se va utiliza un sistem MindSet 24R.
Bibliografie:
= D.M. Dobrea, M.C. Dobre&EG Classification System — From an Universal $ydtaplementation to
Particular Signal Modeling Proceedings of the Ro. Acad. - Series A: Mathdphysics, Tech. Sci
Information Sci., Vol. 10, Nr. 2, May—August 20Q$h. 197-204
= http://en.wikipedia.org/wiki’/Human-computer_intetiaa

3. Sisteme embedded. Descriere:

e
ntel

ICS
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* Automotive — Tmburitatirea, automatizarea fumecnalitatilor existente si implementarea unora n

3



(comunicaie bidiregionak, GPS, GSM etc.), interfarea cu calculatorul de bord al gimai etc.
* |oT - cad inteligen, RFID, M2M (machine-to-machine communicationszufe Cloud etc.
* Comandai controlul unor drone (de ex. quadcopter).
* Aplicatii pe telefoane mobile (android).
Sistemele pe care se vor dezvolta aplleavor fi de tipul: OMAP3530EVM, BeagleBoard, kitGalileo Gen 2,
Freescale MCF5213, MSP430 LaunchPad, eBox-330004dau Intel 80C51.
Bibliografie:
= D.M. Dobrea, D. MaximS. CeparuA face recognition system based on a Kinect seasdrWindows
Azure cloud technologysymposium on Signals, Circuits and Systems, JiH§2, 2013, Romania, dia
http://en.wikipedia.org/wiki/Internet_of Things

Conf.dr.ing.
Neagu Dorin-Octavian

2 EA
2TC
1TST

2 locuri - Electronica Aplicata

1. Proiectarea unui circuit pentru sincronizareasgeaua de current alternativ

Detalii - Presupune cugbnte de Electronit Industriaf si SCS. Se va dezvolta circuitul pentru furniza
coordonatei unghiulare corespitware reelei. Se poate dezvolta un model in MATLAB sau expent.

2. Analiza armonig& in MATLAB a convertoarelor de putere de tip "diode

clamped multilevel".

Detalii - Presupune cugtinte de Electronit Industriak si SCS. Se va folosi o rutirspeciad scrisi in MATLAB
pentru analiza armoriidoazai pe un nurér foarte mare desantioane. Presupunet@tegerea diferitelor versiur
ale acestui convertor, dezvoltarea modelului MATLABrularea repetéta analizei pentru diverse puncte
functionare.

2 locuri - Telecomunicatii

1. Lucrare in domeniu Power Management Bus -1 (o@utdigital al surselor de alimentare a procestmar
conform standardului Intel)

Detalii - Presupune cugbnte de electronic de puteresi conectivitate. Presupune téfegerea cerielor
standardului Intel, utilizarea codului de identafie dinamig a tensiunii D-VID, programarea unei comuimici
prin 12C de la un microprocesor sau calculatoruiesa de alimentare ce urmeéas fie controlasi. Posibik tema
in detaliu pentru dezvoltarea unui sistem de tetemd_ucrarea se face pe un hardware existent.

2. Lucrare in domeniu Power Management Bus -2 (otuitdigital al surselor de alimentare a procestmar,
conform standardului Intel)

Detalii - Presupune cugbnte de electronic de puteresi conectivitate. Presupune téfegerea cerielor
standardului Intel, utilizarea codului de identafie dinamig a tensiunii D-VID, programarea unei comuimici
prin 12C de la un microprocesor sau calculatoruiesa de alimentare ce urmeéas fie controlasi. Posibik tema
in detaliu pentru controlul unei surse existente tdesiune (proiect cu cgnut de hardware) sau pent
dezvoltarea regulilor de dezvoltare a axedecodirii pentru protega la eroarea transmisiei (t&nsoftware).
Lucrarea se face pe un hardware existent.
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Conf.dr.ing.
Pletea Irinel-Valentin

4 EA

. Sisteme electro-acustice.

. Surse regenerabile de energie.

. Sisteme de comadgentru surse regenerabile de energie.
. Sisteme de actionari electromecanice

Conf.dr.ing.
Ursaru Ovidiu

4 EA

. Choppere de putere cu absorbtie sinusoidalaisic

. Convertoare de cc-cc rezonante

. Invertor de tensiune monofazat cu randamertaidi

. Strategii performante de comutatie folositeamenda invertoarelor
. Convertoare de curent continuu multinivel.

10

Conf.dr.ing.
Aghion Cristian

3 EA
ATST

RPOODWNRMWN PR

. Comanda digitala a motoarelor de curent continuu

Controlul motoarelor de curent continau éau fara perii colectoare) folosind un invettdazat controlat
de un microcontroler (senzori hall, encoder, resglizemf).
2. Comanda digitala a motoarelor de curent altarnat

Controlul motoarelor de curent alternatienofazate si/sau trifazate folosind un invertdazat controlat
de un microcontroler (6 pulsuri, PWM sinusoidajeatie de armonici, vector control)

3. Filtrare digitale utilizand microcontroler/DSBa(l Generator de functii). Implementarea de fitife si IIR pe
microcontroler/DSP. (simulare in Matlab)
4. Statie meteo wireless.

Comunicatie wireless AT/API GSM (sau ditoth,zigbee) intre doua microcontrolere, dintaeecunul
trimite informatii de presiune/umiditate/lumina/tparatura catre celalalt microcontroler conectat lmterfata
grafica cu un PC (GUI) cu rol de afisare a infonrfeatprimite. (sau la receptie: GSM -> apk. AndidbUI)

5. Analizasi proiectarea convertoarelor cu izolare galvanica.

Proiectare, simulare si realizare pcact unui convertor cu izolare galvanica: flybgoknte, semi-punte

push-pull, Cuk.

Bibliografie:

1. Limbajul C — Tehnici de programare, A. Sirbuljtira “Gh. Asachi” lai, 2000.
2. Limbajele C si C++ pentru incépri vol. | si ll, Negrescu L., Colg@a Microinformatica, Editura Romania
Software, Cluj, 1996.

3. Embedded Microprocessor Systems - Real WorldgDesT hird Edition, Stuart R. Ball
. Intel MCS 51 Microcontroller Family User's Mahua

. Analog Interfacing to Embedded Microprocessdreal World Design, Stuart Ball

. The Final Word On The 8051 (manual de progrardaieC)
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Conf.dr.ing.
Zbancioc Marius-Dan

4 EA

. Aplicaii cu microcontroler [algoritmii furnizi@de indrurnétor]
. Sistem de filtre implementate pe microcontroleDSP

4
5

6

7. Electronica de Putere, vol. 1, M. Lucanu, Ea@tl€PE, 2001

1

2

3. Analizasi procesarea semnalelor vocale (culegere de semmadedri MATLAB, clasificari etc.) [algoritmii

furnizai de indrunitor]

n



4. Filtre de imagini cu apligk medicale /stiintifice (MATLAB sau C) [algoritmii furnizai de indrunitor]
Se acceptpropuneri de teme de la stugien
Temele respective urmeag fie discutatesi definitivate impreud cu Tndrunitorul.

S.l.dr.ing. 4 EA | 1.Sisteme audio-videtransmisie videgi date.
12.| Cepareanu Dan-Dorin
13.| S.L.dr.ing. 2 EA | 1. Microunde
Lucanu Nicolae 2TC
1TST
14.| S.l..dr.ing. 4 1. Tehnici de interconectare in electrénic
Barabga Constantin 2. Prelucrarea semnalelor biomedicale
15. | Asist.dr.ing. Cristian 2 EA | 1. Amplificator CMOS de tip LNA pentru apligaGPS
Andriesei 2TC | 2. Amplificator CMOS de tip LNA pentru apliga3G
1 TST | 3. Amplificator CMOS de tip LNA de ba#adargi 0,9 - 2,4 GHz
4. Sistem de comunigaultra wideband (UWB) pentru transmisie video
5. Anterd microstrip pentru aplica GPS
6. Anterd microstrip de bardlarga pentru comunig@ mobile
7. Caracterizarea experimeritad emisiilor electromagnetice ale unor dispozitelectronice din perspectiv
TEMPEST
16 | Asist.dr.ing. Roxana 2 EA
Amariutei
17 | Asist.dr.ing. Marius 2 EA

Hagan

Director de departament,
Conf.dr.ing. Irinel Valentin Pletea
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